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I - ESPACES VECTORIELS - APPLICATIONS

Nous supposons le lecteur bien familiarisé
concernant les espaces vectoriels. Ces notions,
les propriétés élémentaires sont résumees dans

9.1. Définitions - Propriétés élémentaires des

Etant donné un corps commutatif K , on ap
la donnée d'un ensemble E non vide, muni de 2
qui en fait un groupe abélien, 1'autre, dite ex
(r,x) de K x E, 1'élément de E noté Ax, sati

(i) (A + u)x = Ax + pux  quel que S
(i1) A(x +y) = Ax + 2y "
(1) (Aw)x = A(ux) s
(iv) iy =X -

I1 résulte des axiomes
(v) Ax = 0 si et seulement si A ¢

Les éléments de E sont appelés vecteurs.

1°. Un corps commutatif K avec 1'addition e

propres est un espace vectoriel sur Tui-m

par exemple €, R, @

29 Si K est un corps commutatif et K' es

déré comme un espace vectoriel sur K

par exemple € est un espace
R est un espace vectoriel sur

3°. K[X] 1'anneau des polyndmes & une indéter
est un espace vectoriel sur K , avec 1'a

les scalaires.

4°. L'ensemble des vecteurs d'origine 0 , SO
muni de 1'addition des vecteurs (régle
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cation par un nombre réel (homothétie)




