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PREFACE

Ce livre a pour objectif de concentrer l'attention sur les lois
fondamentales de la mécanique (lois du mouvement et de conserva-
tion de 1'énergie, de 1'impulsion et du moment cinétique), ainsi
que d’expliquer comment il faut appliquer ces lois dans la résolution
de nombreux problémes concrets. En poursuivant ce but, 1'auteur
s'est efforcé de dégager 'ouvrage de tout secondaire pour pouvoir
fixer 1’attention sur les questions les plus difficiles & comprendre.

Le livre compte deux parties, celles de la mécanique classique
et de la mécanique relativiste. Dans la premiére partie les lois de la
mécanique sont envisagées a la lumiére de I'approximation newto-
nienne, ¢’est-d-dire pour le cas des vitesses sensiblement inférieures
a celle de la lumiére.

Chaque chapitre commence par 1'exposé de la théorie relative
a la question correspondante, suivi de plusieurs exemples et pro-
blémes les plus suggestifs et présentant un grand intérét au sens

igue, pour montrer comment il faut aborder leur résolution.

Les problémes (on en compte prés de 80) sont intimement liés & 1'ex-

¢ théorique, constituent souvent son développement et son

complément, et de ce fait il est aussi important de les étudier que
le texte principal.

L'auteur exprime sa gratitude & tous ceux qui lui ont présenté
leurs suggestions et contribué ainsi & 1’amélioration de 1’ouvrage.

En guise de manuel, I’ouvrage est destiné sourtout aux éléves
des premiéres années des écoles supérieures au programme de physi-
que complété. 11 peut étre également utile aux éléeves des derniéres
années, ainsi qu'aux enseignants des écoles supérieures.

I. Irodov




